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wird (Albers et al.).

Oben: Extraktion von 2D- und 3D-Linienschnittpunkten aus dem Originalbild
(links). Nach der Detektion von markanten Liniensegmenten (mittig) in den TIR-
Bildern {iber einen Canny-Operator und anschlieBende Hough-Transformation
werden die Schnittpunkte dieser Linien bestimmt (rechts) (Hoegner et al.).

Mitte: Ergebnisse des SVM-Klassifikators fiir zwei Fassaden. Fiir die Fassade des
G-Gebdudes lsst sich ein liberwiegend gutes Klassifizierungsergebnis erzielen,
wie roter Klinker und gelber Putz (links). Gleiches gilt fiir das TGM-Gebaude
(rechts), wobei die Zunahme der Fehlklassifikation mit der Geb&udehohe sichtbar

Unten: Prinzipskizze des Oberflachen-LiDARs am Mobile-Mapping-System I.R.1.S
(links) und eine 3D-Punktwolke einer StraBenoberfliche mit diversen Oberfléachen-
schiden in perspektivischer Ansicht (rechts). Ein einzelner Pflasterstein der am
rechten Rand verlaufenden Rinne misst ca. 0,15 m x 0,15 m und ist im Beispiel
mit ca. 930 Messpunkten abgetastet (Sesselmann et al.).
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