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Die Nutzung von Low-Cost-Laserscannern nahm in den letzten
Jahren stetig zu. Sie werden beispielsweise vielféltig im Bereich
der Logistik und Navigation zur Umgebungserfassung eingesetzt.
Die effiziente Datenerfassung mit kinematischen Multi-Sensor-
Systemen (MSS) ben6tigt fir den Einsatz aber ein kalibriertes

und synchronisiertes System. Diese extrinsische Kalibrierung

fUr Laserscanner in einem (kinematischen) MSS kann durch ein
Objektraum-basiertes Verfahren zur Systemkalibrierung realisiert
werden, welches auch die intrinsischen Parameter des Laserscan-
ners mitschatzt.

225 | Gast-Editorial
1227 | Fachbeitrage begutachtet

227 Feld- und Laborpriifungen von terrestrischen Laser-
scannern — Erfahrungen und Empfehlungen fir die
Praxis

237 Scannen um die Ecke — Wie geht das denn?

244 Analyse unterschiedlicher Positionskombinationen zur
intrinsischen und extrinsischen Kalibrierung eines Velo-
dyne VLP-16

253 | Fachbeitrag aus der Praxis

253 Not quite capturing reality — Uber Datenblétter und
Qualitatssicherung im statischen und kinematischen
Laserscanning

264 | Wichmann Innovations Award
264 Wichmann Innovations Award 2022:
Die Gewinner stehen fest

266 | avn aktuell

266 Ankiindigung

266 Bericht

267 Preisverleihung

268 Nachricht

268 Produktinformationen

272 | Impressum

226

Oben: Konfiguration des Priiffelds (links) nach /DVW-Merkblatt 7-2014/ und
deren Realisierung am Campus der Hochschule Mainz (rechts) (Kern et al.)
Links unten: Geometrische Verhéltnisse fiir die Umrechnung der gespie-
gelten Punkte (oben) und deren Ausgangssituation bei der Erfassung
(unten) (MartienBen)

Rechts unten: Vergleich der Korrelationskoeffizienten der geschétzten
Parameter (Translationen und Orientierungen) zwischen Varianten (1 und 4)
charaktierisiert durch die verwendeten Referenzgeometrien und die
Punktanzahl auf diesen (Ernst et al.)
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