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Insights into Current Research Methods of 
3D Data Acquisition and 3D Visualization in 
Hydrography at HafenCity University Hamburg
Einblicke in aktuelle Forschungsmethoden der 
3D-Datenerfassung und 3D-Visualisierung in der 
Hydrographie an der HafenCity Universität Hamburg
Der Beitrag zeigt anhand von vier Projekten die Möglichkeiten auf, die 
sich durch neue Datenerfassungs- und Visualisierungsmethoden in der 
Hydrographie auftun. Bei der Untersuchung von Meeresbodensedi
mentschichten konnte gezeigt werden, dass infolge unterschiedlicher 
Einstellungen und Messkonfigurationen die Eindringtiefe des Sedi-
ment-Echolots nicht nur über die Abstrahlfrequenz bestimmt wird. Ein 
weiteres Projekt hat die Rekonstruktion eines Wracks durch die Ver-
wendung von bathymetrischen Daten, historischen Fotos und Bauplä-
nen des Schiffs zum Inhalt. Zwei weitere Projekte beschäftigen sich mit 
VR-Visualisierungsmethoden für bathymetrische Daten.

H. Sternberg, M. Lütjens, F. Täuber, F. Basan, B. Duncan

Bildmosaik aus den Fachbeiträgen: 
Tachymetertracking von unbemannten Plattformen (Beitrag Rejchrt et al., oben); Digitale 
Achsenmodellierung einer Trasse (Beitrag Windischer et al., Mitte); Periodische und perma-
nente Bauwerksüberberwachung (Beitrag Resnik & Sargsyan, unten)


