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3D ImageVector ,,NEO" - universeller Kameraaufsatz zur Positions- und Raumwinkelmessung

3D ImageVector -
terrestrische Photogram-
metrie ohne Passpunkte

Der 3D ImageVector, ein universeller GNSS-IMU-Kameraaufsatz fur den Einsatz in

der terrestrischen Photogrammetrie, ermdglicht den Zugang zur dreidimensionalen
Vermessung fur verschiedenste Zielgruppen. Die Tatsache, dass auf herkdmmliche
Passpunkte in vielen Anwendungen ganzlich verzichtet werden kann, sowie die einfache
Handhabung und der geringe Zeitaufwand bei der Erfassung zeichnen die REDcatch-
Technologie aus.

Autor: Hansjérg Ragg

gis.Business 2/2017 39



@ HARDWARE & TECHNOLOGIE: PHOTOGRAMMETRIE UND FERNERKUNDUNG

er 3D ImageVector ist eine Eigen-

entwicklung der Firma REDcatch.

Dieser universelle Kameraaufsatz
ist einfach zu bedienen und ermdéglicht -
je nach Genauigkeitsanforderung — Photo-
grammetrie, ohne Passpunkte zu bendtigen.
Der 3D ImageVector kann jedes Objekt in
der Grofle von 5 Meter bis mehrere 100
Meter maf$stabgetreu und farbechr als di-
gitales 3D-Modell aufnehmen. Zu jedem
Bild werden die Ausléseposition {iber
GNSS, wahlweise mit RTK, und die Raum-
winkel aufgezeichnet. Durch die leichte
Handhabung und Bedienung ldsst sich der
3D ImageVector ohne fundierte Kenntnisse
der Photogrammetrie fiir viele Anwen-
dungsbereiche, wie Vermessung, Bauwe-
sen, Infrastruktur, Geologie, Naturgefahren
& Monitoring, Archiologie, Denkmal-
schutz und Architektur, verwenden.

Datenspeicherung und
-verarbeitung in der Cloud

Um den Kunden bei der ressourceninten-
siven Nachbearbeitung zu unterstiitzen,
bietet REDcatch einen Photogrammetrie-
Cloud-Service fiir die Prozessierung von
(Bild-)Daten zu 3D-Modellen an. Dieser
ermdglicht eine effiziente photogramme-

trische Auswertung und die Ableitung von
3D-Modellen und Orthoansichten. Die

prozessierten Daten kénnen fiir
weiterfiihrende Arbeitsschritte, wie
die Erstellung von CAD-Plinen,
Kubatur-Berechnungen und Ver-
inderungsanalysen, verwendet
werden. Sollte die Cloud-Auswer-
tung nicht moglich sein, so kann
die Nachbearbeitung dank entspre-
chender Kompatibilitit des Kamera-
aufsatzes auch in handelsiiblichen
Softwarepakten erfolgen.

Kombination aus terres-

trischen und UAV-Aufnahmen

Die Kombination aus terrestrischen

und UAV-Aufnahmen ermoglicht bei-
spielsweise die vollstindige Erfassung von
Gebiuden inklusive hochwertiger Fassaden-
ansichten und Innenhoéfen, da die Bilder
aus verschiedenen Blickwinkeln aufge-
nommen und dann miteinander in einem
Block zu einem 3D-Modell verrechnet
werden.

Die Einsatzbereiche der Kombination
des 3D ImageVectors ,, MONO® und der
UAV-Version liegen hierbei bei Bestands-
aufnahmen von innerstidtischen Riumen,
Grundlagendatenerhebung fiir Stadtmo-
delle und auch bei der Visualisierung von
Bauprojekten im 6ffentlichen Raum. Mit
geringem Erfassungsaufwand konnen in

Das osterreichische Unternehmen
REDcatch GmbH entwickelt und ver-
treibt Technologien fur die terrestri-
sche, photogrammetrische 3D-Erfas-
sung und Vermessung. Das Portfolio
beinhaltet den 3D ImageVector ,NEO”
und ,,MONO" - zwei GNSS-IMU-Kame-
raaufsatze - sowie zur Auswertung
und Prozessierung der Daten einen
Online-Dienst, den Photogrammetrie-
Cloud-Service.

kiirzester Zeit 6ffentliche Riume, Straflen-
ziige und -blocke mafistabsgetreu dreidi-
mensional erfasst werden.

Ein Beispiel aus Graz

Im nachfolgend dargestellten Projeke wur-
de eine Bestandsaufnahme der Dachland-
schaft und des Fassadenzustands in Graz
angestrebt, welche zum Unesco-Weltkul-
turerbe gehort. Mithilfe von terrestrischen
Sensoren und UAV-Technologie wurde
der Stadtteil einmal am Boden und zwei-
mal aus der Luft aufgenommen. Die ter-
restrischen Aufnahmen wurden mit dem
3D ImageVector ,, MONO® getitigt. Die

Bildmittenbestimmung konnte auf ca.

3D-Ansicht der kombinierten terrestrischen und UAV-Punktwolke des Gesamtgebiets. Nur im Bereich der Kirche

wurde die Frontfassade, der Innenhof und der Hinterhof zusatzlich terrestrisch aufgenommen.
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Punktwolke aus UAV-Nadir-Aufnahmen, geo-
referenziert mit dem ImageVector UAV-RTK

15 cm und die Raumwinkel mit 1° Genau-
igkeit aufgenommen werden. Wihrend die
erste UAV-Befliegung klassisch mit Nadir-
Aufnahmen durchgefiihrt wurde, hat man
die zweite Befliegung mit geschwenkter
Kamera durchgefiihrt, um Obliqueaufnah-
men zu erhalten. Nur durch die Vereini-
gung der drei Datensitze in einer gemein-
samen Orientierung konnten ein sehr
prizises 3D-Modell und verschiedenste
Orthoansichten, fiir weitere Analysen und
Verwendungen, bereitgestellt werden. Das
verwendete UAV fiir die Luftbildaufnah-
men wurde mit dem 3D ImageVector
UAV OEM ausgeriistet, welche eine L1/
L2-RTK-Positionierung via NTRIP auf

5 cm ermdglicht.

Effiziente Messung
und Nachbereitung
Die prizise Bildmittenbestimmung er-
laubte eine drastische Reduzierung der

Punktwolke der UAV-Nadir- und Oblique-
aufnahmen (Kameraschwenk 25 °)

notwendigen Passpunkte (10 x) bzw. Kon-
trollpunkte (13 x) im Gebiet, was die Ge-
samtaufnahmezeit sehr gering hielt.

Die Auswertung erfolgte im Cloud-
Service. Die Abbildungen in diesem Bei-
trag unterstreichen den Einsatz von ter-
restrischen Aufnahmen im Stadtgebiet
deutlich, zumal der UAV-Einsatz im inner-
stidtischen Gebiet deutlich eingeschrinke
ist (rechtlich und aus Platzgriinden).

Beispielmodelle

Unter www.sketchfab.com/REDcatch ste-
hen 3D-Modelle bereit, welche mit dem
3D ImageVector erfasst und mit dem Pho-
togrammetrie-Cloud-Service prozessiert
wurden. Gemeinsam mit Vertriebspart-
nern bietet REDcatch Seminare und Info-
tage an, bei welchen der Einsatz des 3D
ImageVectors getestet und der gesamte
Arbeitsablauf gemeinsam mit Kunden und
Interessenten durchgefiihrt wird.
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Sehen, wo Werte sind!

Finale Punktwolke inklusive terrestrischer
Aufnahmen der Front und der Innenhofe

Hansjorg Ragg
REDcatch GmbH
E: office@Redcatch.at

I: www.Redcatch.at

Fichtner Business Geo Intelligence bietet intelligente Web- und App-L&sungen
flir geographische Fragestellungen inkl. Augmented Reality und 3D-Darstellungen.

Unsere Losungen basieren auf dem BGI WebGIS-Framework und sind plattformubergreifend flexibel integrierbar.

Zum Einsatz fur Reporting, Planungszwecke in Vertrieb und Workforce Management, fir Storfall- und
Asset Management, fir Geomarketing, in Web-Portalen und fur Logistics — und das in fast allen Branchen.
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