
EDITORIAL

Sehr geehrte Leserinnen und Leser,

Drohnen, UAV/UAS (Unmanned Aerial/
Aircraft/Airborne/Assisted Vehicles/Sys-
tems) – oder auch RPAV (Remotely-Piloted 
Airship Vehicle) genannt – sind aktuell in 
aller Munde. Dass es für diese Flugkör-
per – im Weiteren als Unmanned Aerial 
Systems (UAS) bezeichnet – viele sehr sinn-
volle Anwendungsmöglichkeiten und span-
nende Forschungsfragen im Kontext der 
Geoinformatik gibt, davon kann sich der 
Leser in diesem Heft überzeugen. In die-
sem Schwerpunktheft zum Thema UAS sind 
ausgewählte Beiträge zusammengestellt, 
aktualisiert und überarbeitet, die zur Konfe-
renz UAV-g 2013 in Rostock im September 
2013 gehalten wurden. M. Gerke berich-
tet über diese sehr attraktive Veranstaltung 
am Ende des Hefts.

J. Bendig und Kollegen modellieren auf der 
Basis von Stereobildern aus UAS-Befliegun-
gen hochauflösend Bewuchsoberflächen 
zur Überwachung des Reiswachstums in 
Nordostchina. A. Grün und Koautoren stel-
len in ihrem Beitrag die gemeinsame Verar-
beitung von UAS-Bildern und terrestrischen 
mobilen Kartiersystemen zur Generierung 
von höchstauflösenden 3D-Stadtmodellen 
vor. Die 3D-Oberflächenerfassung und 
Orthophotogenerierung für eine archäolo-
gische Grabungsstätte mittels eines UAS-
basierten Stereokamerasystems steht bei 
K. Haubeck und T. Prinz im Vordergrund. 
M. Naumann et al. nutzen UAS zum hoch-
genauen Monitoring und zur Veränderungs-
detektion von Küstenschutzbauwerken. 

Wir, das Editorial Board der gis.Science, 
wünschen Ihnen eine spannende Lektüre. 

// Dear readers,

drones, UAV/UAS (Unmanned Aerial/
Aircraft/Airborne/Assisted Vehicles/Sys-
tems) – also called RPAV (Remotely-Piloted 
Airship Vehicles) – are currently resounded 
throughout the land. For these missiles – 
here named Unmanned Aerial Systems 
(UAS) – there are a lot of very interesting 
application possibilities and exciting re-

search questions in the context of Geoinfor-
matics, of which the reader can convince 
himself in this special issue on the topic of 
UAS. Selected papers which were held at 
the conference UAV-g 2013 in Rostock in 
September 2013 have been compiled, 
updated and revised. M. Gerke reports on 
this very attractive event at the end of the 
journal.

J. Bendig and her colleagues modeled veg-
etation surfaces for monitoring rice growth 
in Northeast China on the basis of stereo im-
ages from high resolution UAS overflights. 
A. Grün and his co-authors focus in their ar- 
ticle on the fusion of UAS processed im-- 
ages and terrestrial mobile mapping systems 
for the generation of high-resolution 3D 
city models. The 3D surface mapping and 
orthophoto generation for an archaeologi-
cal excavation site by a UAS-based stereo 
camera system is investigated in the paper 
of K. Haubeck and T. Prinz. M. Naumann 
et al. are using UAS for precise monitoring 
and change detection of coastal construc-
tion structures.

We, the editorial board of gis.Science, 
hope you find this issue both interesting 
and useful.

Für das Editorial Board
//For the editorial board
Ralf Bill, Rostock
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