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Das Castle3D Framework zur
fortlaufenden semantischen
3D-Kartierung von archdologischen
Ausgrabungsstatten

The Castle3D Framework for On-Site Semantic
3D Mapping of Archaeological Excavation Sites

Zur Titelanzeige

Prasentiert wird ein TLS-basierter Ansatz zur Dokumenta-
tion der Befunde in der industriellen Archéologie. Durch die
Entwicklung einer standardisierten Herangehensweise in
der computerunterstiitzten Dokumentation einer Ausgra-
bungsstétte wird ein hoher Automatisierungsgrad erreicht.
AuBerdem wird eine Reihe von Tools zur Erfassung und
Registrierung von 3D-Daten auf Ausgrabungsstétten vor-
gestellt, die den Hauptbestandteil der archéologischen B
Arbeﬂskette abdecken UAV-gestiitzte 3D Laserscan Dokumentation

der Burg Vianden
D. Borrmann, H. Houshiar, J. Elseberg, A. Niichter, F. Néth, <=8 =
S. Winkler R Ve

UAV-gestiitztes Laserscanning: Der RiCOPTER, RIEGLs
siliegender Vermessungsroboter® lieferte in nur drei 15-minii-
tigen Befliegungen eine detaillierte, hochgenaue Punktwolke
der Burg Vianden in Luxemburg — und damit einen hochin-
novativen Baustein zur Ergdnzung der bereits 10-jahrigen
3D-Forschungs- und Dokumentationsarbeit von ArcTron®®.
http://www.arctron.de

http://www.riegl.com
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